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Szigorlati témakorok a villamkérdés tipusa szobeli szigorlati vizsgahoz.

1. ROBOTOK ES ROBOTTECHNIKA

1. Robot koordinatarendszerek ismertetése és azok koordinata geometriai 6sszefiiggései.
2. A Denavit-Hartemberg paraméterek ¢s a Jaciby matrix osszefiiggései.
3. Szerszamok ¢és Bazisok (KUKA) bemérésének lehetdségei, a bemérés menete.

4. Kétallapot és szingularitdas 6 DOF robotokon. Mi a szingularitds matematikai leirasa? Hogyan viselkedik a
vezérlés szingularitds koriil?

5. Alapvet0 robot architektarak: felépités, adott feladathoz milyen architektira javasolt, adott architekttra
eldényei és hatranyai.

2. MECHATRONIKA ALAPJAI, VALAMINT MODELLEZES ES SZIMULACIO
PROTOTIPUS TECHNOLOGIAK .

1. Mikor hasznalunk 0-as és mikor hasznalunk 1-es tipust csomopontot? Mi a 0-s és az 1-es csomopont
matematikai leirdsa? Mi a kiilonbség az I és a C tagok kozott?

2. Mi az elénye a Bond Grafos modellezésnek a Mechatronikai mérndki modellalkotési gyakorlatban?
Magyarazza el a kauzalitas fogalmat! Milyen matematikai modellezési eszkdzdket ismer egy rendszer
statikus €és dinamikus leirasara?

3. Egy soros RC kor esetén 0-as vagy 1-es csomoOpontot hasznal? Magyarazza meg, hogy miért. Mi a "flow"
valtoz6 a mechanikai, villamos és hidraulikus tartomanyokban? Mi a valtozok SI mértékegysége?

4. M1 a "effort" valtozo a mechanikai, villamos és hidraulikus tartomanyokban? Mi a valtozok SI
mértékegysége? Milyen fizikai jelenséget reprezental a kauzalitas?

5. Hogyan allapitjuk meg az (integral vagy differencial) kauzalitas iranyat, R, Se, ¢és C tag esetén? Hogyan
allapitjuk meg az (integral vagy differencidl) kauzalités iranyat, TF, GY, és I tag esetén?

3A: ELEKTRONIKA I.

1. Milyen tanult elektronikai alkatrészekkel valdsithatdo meg fesziiltségerdsitd kapcsolas? Részletesen
mutassa be az alkatrészek jellemzdit, eldnyeit, hatranyait. Milyen alkatrésszel milyen nagysagrendii erdsités
valosithatd meg.

2. Milyen passziv elektronikai elemekkel megvalosithatd szlirdaramkdroket ismer. Milyen alkatrészekbdl
készithetd sziir6aramkor, mi hatarozza meg a vagasi frekvenciat, mi a vagasi frekvencia meghatarozasa, mit
jelent a josagi tényezd, milyen vizsgalati modszereket ismert, amivel jellemezhetd a sziiré miikodése?

3. Milyen elektronikai alkatrésszel/kel valosithato meg a galvanikus levalasztas AC és DC fesziiltség esetén?
Részletesen jellemezze az alkatrészeket, illetve a kapcsolasok miikddési elvét.



4. Egy 0-10 V-os mérésadatgylijto kartyaval 0-24 V-os €s egy 4-20mA-s kimenetii szenzor jelét szeretne
megmérni. Részletesen fejtse ki, hogyan oldand meg az emlitett problémat.

5. Milyen szabvanyos fesziiltségszinteket lehet eléallitani haromfazisu rendszerrel, milyen tipusa
kapcsoléasok alakithatdak ki és melyiknek mi az elénye, hatranya. Mondjon néhany tipikus alkalmazasi
példat. Mi a fesziiltség felharmonikus fogalma?

3B: MECHATRONIKAI ESZKOZOK

1. Sorolja fel a szenzor statikus karakterisztik4jat! Definidlja a jellegzetes tulajdonsagokat és tartomanyokat!
Irja le néhany mondatban, hogy miért és mikor fontosak ezek a paraméterek! Mi a kalibracié fogalma?

2. Jellemezze, milyen szenzor védettségi besorolasokat ismer, és milyen szintjei vannak. irja le, hogy egy
csaladi haz tervezésekor, milyen védettségii villamos berendezéseket hasznalna a kiilonféle helységekben!

3. Altalanossagban milyen informaciokat tartalmaz egy passziv és egy aktiv alkatrész/berendezés adatlapja.
Sorolja fel és jellemezze!

4. Mi a jellemz0 paraméterei (mértékegységgel) a kovetkezo villamos szenzoroknak: (1) héelem; (2)
nyomas kiilonbség kapcsolo; (3) optikai relativ szogelfordulés érzékeld?

5. Mi a jellemz6 paraméterei (mértékegységgel) vannak a kovetkez6 aktuatoroknak: (1) mechanikus relé
NO/NC érintkez6vel; (2) 5/3 mind a két oldalon elektromos miikddtetésti pneumatikus szelep; (3) villamos
fiitétest?

4A: ELEKTROPNEUMATIKA ES ELEKTROHIDRAULIKA

1. Egy 2500 kg-os autd emelét feltételezve vesse dssze milyen elényei és hatranyai lennének az pneumatikus
¢s az hidraulikus megoldasnak!

2. Milyen gyakorlati megoldasokkal valositana meg elektropneumatikus és elektrohidraulikus kapcsolas
esetén, egy 1200 mm-es lokethosszii munkahenger 6t egymastol kiilonb6zd pozicioba torténd mozgatasat!

3. Egy 1j ipari folyamat megvaldsitasdhoz a meglévd hidraulikus rendszer bovitésére van sziikség.
Hidraulikus tapegység kivalasztasa soran milyen szempontokat kell figyelembe venni nagynyomasu olaj
eléallitasa céljabol! Hidraulika olajnak milyen jellemzdi vannak?

4. Melyek azok a befolyasolo tényezdk, amelyek egy pnematikus végrehajtd hibas/nem tokéletes
mitkddéséhez vezetnek. A munkavégzd kozegnek milyen fizikai jellemz6i vannak?

5. Hogyan és milyen eszk6zokkel valositana meg egy erdészeti ronkhasitd gépet? Valaszat indokolja!
Milyen baleseti kockéazatokat kell figyelembe venni?

4B: MERES ES ADATGYUJTES

1. Ipari folyamatok esetén, folyadékok szintmérésére milyen érzékeld tipusokat hasznalna? Mutassa a
valasztott érzékeld tipus miikddési elvét.

2. Egy ipari mérérendszert milyen szempontok alapjan valasztana ki? Melyek azok az alapelvek, amelyeket
figyelembe kell venni metrologiaban?

3. Gyakorlati példakon keresztiil mutassa be az iranyitastechnika kettd {6 csoportjat. Milyen vizsgalo jeleket
ismer? Mutassa be a kiilonbségeket.

4. Melyek azok az elvek, modszerek melyek segitségével egy szabalyozasi rendszer allapotat meg lehet
allapitani, jellemezni? Milyen dinamikai viselkedést vizsgalé mérészamokat ismer? Mi a stabilitas fogalma?

5. Miért van sziikség egy-egy ipari folyamat vezérlése soran a logikai kapcsolatok min¢l egyszeriibb
megvalodsitasara. Jellemezze a Mintermes és a Maxtermes megoldasi format.



5. ALKALMAZOTT AUTOMATIZALAS 1.-I1,

1. Ismertesse a kompakt és a modularis architektiraja PLC felépitését! Sorolja fel, hogy milyen
modulokkal bdvithetd a moduléris vezérld! Hasonlitsa 0ssze alkalmazasi teriileteiket!

Soroljon fel olyan belsé funkcionalis egységeket, amelyek a vezérld program operandusai lehetnek! Sorolja
fel, milyen valtozotipusokat ismer és mutassa be a veliik valo miiveletvégzés szabalyait!

2. Milyen miiszaki elvarasokat fogalmazunk meg a PLC-vel szemben? (Haz, tapfesziiltség, bementek,
kimenetek, programtarak, kommunikécids képességek vonatkozasaban). Ismertesse a PLC-k szokvanyos
szereléstechnikai megoldasait!

Milyen technikakat alkalmazhatunk a vezérléprogram vizualizacidjanak megvalositasara? (Tervezés,
miikodtetés, hardver elemek).

crer

program fejlesztésénél? Milyen kdvetelményeket tdmasztana egy integralt programfejlesztd kornyezettel
szemben? (Funkciondlis Osszetevok, szolgaltatasok).

4. Ismertesse egy PLC program fejlesztésének 1épéseit! Milyen programtipusokat és tervezési modszereket
ismer? Ismertesse egy PLC programprojekt felépitését, 6sszetevdinek funkciojat!

5. Ismertesse egy integralt fejlesztOkornyezetben egy analdg jel szoftveres kezelésének technikdjat! Mi az a
POU? Ismertesse a létrehozatalanak, kezelésének modjat! Miért van sziikség felhasznalo altal definialhato
funkcidblokkra? Mi a létrehozatalanak és hasznalatanak menete?

6. VILLAMOSGEPEK ES HAJTASOK

1. Ismertesse a parhuzamos €s soros gerjesztésii egyenaramu gép miikddési elvét. Hogyan viselkedik a gép
alacsony és magas fordulatszdmon? Hogyan lehet a forgasiranyt €s a fordulatszamot valtoztatni? Milyen
villamos és mechanikai jellemzdi vannak (mértékegységgel)?

2. Ismertesse a Iéptetomotor felépitését és miikodési elvét. Hogyan viselkedik a gép alacsony és magas
fordulatszamon? Hogyan lehet a forgasiranyt és a fordulatszamot valtoztatni? Milyen villamos és
mechanikai jellemzdi vannak (mértékegységgel)?

3. Ismertesse a valtakozo6 dramu, 3 fazisu aszinkron villamos gép felépitését és mitkddési elvét. Hogyan
viselkedik a gép alacsony és magas fordulatszamon? Hogyan lehet a forgasiranyt és a fordulatszamot
valtoztatni? Milyen villamos és mechanikai jellemz6i vannak (mértékegységgel)?

4. Valtakozo6 aramu gép hajtasa inverterrel (DC-AC atalakitoval), ismertesse a mikodési elvet:
egyeniranyitas, DC sziirés, DC-AC atalakito. Hogyan oldhat6é meg a villamos gép fordulatszam és nyomaték
valtoztatasa? Milyen villamos jellemzdi vannak (mértékegységgel)?

5. Szervo hajtasok, altalanos miikddés, részelemek: villamos gép, forgod jelado, teljesitmény elektronika,
elektronikus szabalyozas. Hogyan oldhaté meg a villamos gép fordulatszdm és nyomaték szabalyozasa?
Milyen villamos jellemz6i vannak (mértékegységgel)?
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