Tantargy neve: Digitdlis és szervéhajtasok Kreditértéke: 6

A tantargy besorolasa: kotelez6

A tandra tipusa: 0 ora el6adas, 4 dra gyakorlat, 6sszesen 48 dra az adott félévben

Az adott ismeret atadasaban alkalmazandé tovabbi (sajdtos) médok, jellemzék (ha vannak):

A szamonkérés modja (kollokvium / évkozi jegy / egyéb): évkozi jegy

Az ismeretellendrzésben alkalmazando tovabbi (sajatos) médok (ha vannak):

A tantargy tantervi helye: 2. félév

El6kovetelmények:

Tantargyleiras:

Elektromos hajtasrendszerek alapvetd részei és azok miikodésének alapjai. Kinematikai gorbék
¢s kiilonbozo alkalmazasok. Villamos gépek 6sszefoglaloja: DC, AC (szinkron, aszinkron),
1éptetémotor, kiilonleges motorok (EC, BLDC). Villamos gépek villamos hajtasa: teljesitmény
elektronikai kapcsolasok, PWM modszer. Mechanikai elemek 6sszefoglaloja: hajtomiivek,
hajtas mechanizmusok, csapagyazasok, linearis mozgasok elemei. Szenzorok 6sszefoglalo:
elmozdulas, szogelfordulas mérése optikai, indukcids, HALL effektus €s forgd transzformator
(resolver) elven.

Hajtasok szabalyozasa: sebesség, pozicio és nyomaték szabalyozasi korok. Hajtasrendszerek
elemzése frekvencia és id6 tartomanyban. Nyilt és zart szabalyozasi korok modellezése atviteli
fliggvénnyel és allapot tér leirassal. Hajtas szabalyozas teljesitmény vizsgalata: egység ugras
valasz, zavar elnyomasi tulajdonsag.

Hajtas rendszer beiizemelésének 1€pései, rendszer ellendrzése szabalyzé korok optimalizalasa
(hangolas). Hajtasok dinamikéja és hatasai a teljes rendszerre. Hajtasrendszer ellenérzése és
vizsgalatai lehetdségei Bode diagramm segitségével. A gyakorlati betizemelés Beckhoff
rendszeren keriil bemutatésra.

Irodalom

Kotelezé irodalom:

1. Asif Sabanovics, and Kouhei Ohnishi, “Motion Control Systems”, 2011 John Wiley &
Sons, ISBN: 978-0-470-82573-0

2. Robert Bishop, “Modern Control Systems with LabView”, 2012, NTS Press, ISBN: 978-
1-934891-18-6

3. Robert Bishop, “Mechatronics Handbook”, CRC Press, ISBN: 0-8493-0066-5

ElSirt szakmai kompetencidk, kompetencia-elemek

a) tudasa
- Ismeri a mechatronikai, elektromechanikai, informatikai, mozgasszabalyozasi rendszereket,
szenzorokat és aktuatorokat, valamint azok szerkezeti egységeit, alapveté miikodésiiket mind
gépészeti, mind elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkozelitésbol.

b) Képességei

Képes meghibasodasok diagnosztizalasara, a megfeleld hibaelharitasi eljaras kivalasztasara mind

gépészeti, mind elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkozelitésbol.

Tantargy felelGse: Kamras Adam

Tantargy oktatdsaba bevont oktaté(k): Kamras Adam




Tantargy neve: Digitdlis és szervdhajtasok

Tantargy kodja: MK5DIGSRO6RX17

Tanszék: Mechatronikai

Kredit: 6 Kovetelmény: évkozi jegy
Oraszdm: 0 + 4 El6kévetelmény:

Tanszék

Tantargyfelel6s: Kamras Adam

Tantargy oktatéi: Kamras Adam

HET ELOADAS GYAKORLAT

1. Elektromos hatdsrendszerek elemei: Motorok
(AC, DC, Stepper, BLDC, BLAC)

2. Elektromos hajtasrendszer elemei: Enkdderek
(linearis, forgo, inkrementalis, abszolut, HALL,
resolver, induktiv, optikai)

3. Elektromos hajtasrendszer elemei:
Hajtasvezérl6k, szervéerdsitdk, frekvenciavaltok

4, Elektromos hajtasrendszer szabdlyzdékore:
pozicid, sebesség és nyomatékszabalyzd

5. Hajtasrendszer dinamikajanak meghatarozasa
mozgasprofilok alapjan (elmozdulas, sebesség,
gyorsulas és jerk)

6. Hajtasrendszer, mint jelatviteli rendszer
vizsgalatanak matematikai alapjai. Fourier
analizis és komplex fliggvényabrazolas (Bode
diagram)

7. Els6 rajzhét

8. Gyakorlaton hasznalt valds rendszer
ismertetése: hajtasvezérlé és motor
konfiguralasa ipari szamitogépen

9. Hajtasrendszer belizemelése és a rendszer
legfontosabb paramétereinek megismerése.

10. Hajtasrendszer paramétereinek hatasai.

11. Rendszeroptimalizalas. Sebességszabalyzd
hangolasa (Ziegler-Nichols)

12. Hajtasrendszer atviteli tulajdonsagainak
vizsgdlata Bode diagram segitségével.

13. Hajtasrendszer josdganak vizsgalata Bode
diagrammal, amplitidé- és fazistartalék
fogalmanak ismertetése és meghatarozasa.

14. Masodik rajzhét




KOVETELMENYEK

Az alairas feltétele: Gyakorlati foglalkozasokon 80%-os jelenlét. Evkdzi feladat megfeleld szintl elkészitése.

Teljesitményértékelés, az érdemjegy megszerzésének feltétele: Evkozi feladat és zarthelyi dolgozat
eredményei alapjan




