Tantargy neve: Elektropneumatika és elektrohidraulika Kreditértéke: 6

A tantargy besorolasa: kotelezé

A tandra tipusa: 0 ora el6adas, 4 dra gyakorlat, 6sszesen 48 dra az adott félévben

Az adott ismeret atadasaban alkalmazandé tovabbi (sajdtos) médok, jellemzék (ha vannak):

A szamonkérés modja (kollokvium / évkozi jegy / egyéb): évkozi jegy

Az ismeretellendrzésben alkalmazando tovabbi (sajatos) médok (ha vannak):

A tantargy tantervi helye: 5. félév

El6kovetelmények: Pneumatika és hidraulika

Tantdrgyleiras: Elektropneumatikus és elektrohidraulikus rendszerek tulajdonsagainak és azok elemeinek
megismerése hozza tartozé kapcsolasi rajzok elkészitése, elektropneumatikus és elektrohidraulikus
vezérlési feladatok fizikai megvaldsitdsa prébapadokon. Az ardanyos pneumatika alapjainak elsajatitdsa és
a PLC-vel tortén6 iranyitasi lehet6ségek vizsgalata.

Irodalom

Kotelez6 irodalom:
- FESTO-Bevezetés az elektropneumatikaba - EP211
- FESTO-Bevezetés az elektrohidraulikaba - EH622

Ajanlott irodalom:
- Dr.Bodzas Sandor, Dr. T6th Janos — Szerelésautomatizalas

- Balpataki A.,Bécsi T.,Kéroly J. — Jarmtihidraulika és pneumatika

ElSirt szakmai kompetencidk, kompetencia-elemek

a) tudasa

- Ismeri a mechatronikai, elektromechanikai, informatikai, mozgasszabalyozasi rendszereket,
szenzorokat és aktuatorokat, valamint azok szerkezeti egységeit, alapvetd mitkodésiiket mind gépészeti,
mind elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkdzelitésbol.

- Ismeri az alapveté mechatronikai tervezési elveket, modszereket ezen beliil a gépészeti és
finommechanikai konstrukciok, valamint az analog és digitalis aramkorok tervezésének alapjait.

- Ismeri az alapvetd gépészeti, villamos- és iranyitastechnikai rendszerekkel kapcsolatos szamitasi,
modellezési, szimulacios modszereket.

- Ismeri a szamitdgépes iranyitas, mérésadatgylijtés, beagyazott rendszerek, optikai érzékelés,
képfeldolgozas eszkdzeit, részegységeit, alapvetd tervezési €s programozasi modszereit.

- Ismeri a gépészetben és az elektronikaban hasznalatos alapvet6é mérési eljarasokat, azok eszkozeit,
miiszereit, mérGberendezéseit.

b) képességei

- Alkalmazni tudja mechatronikai, elektromechanikai, mozgasszabalyozasi termékek és technologiak
tervezéséhez kapcsolodo alapvetd szamitasi, modellezési elveit, modszereit, mind gépészeti, mind
elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkdzelitésbol.

- Képes értelmezni és jellemezni a mechatronikai rendszerek szerkezeti egységeinek, elemeinek
felépitését, miikddését, az alkalmazott rendszerelemek kialakitasat és kapcsolatat mind gépészeti, mind
elektrotechnikai, mind irdnyitastechnikai megkozelitésbol.

- Alkalmazza a mechatronikai rendszerek lizemeltetéséhez kapcsolddd miiszaki eldirasokat, az
intelligens gépek, mechatronikai berendezések bedllitasanak, izemeltetésének elveit gépészeti,
elektrotechnikai, iranyitastechnikai megkozelitésbol egyarant, és atlatja azok gazdasagossagi
Osszefliggéseit.

- Képes meghibasodasok diagnosztizalasara, a megfeleld hibaelharitasi eljaras kivalasztasara mind
gépészeti, mind elektrotechnikai, mind irdnyitastechnikai megkdozelitésbol.

- Képes csoportban dolgozni, valamint csoportbeli statuszat elfogadni, azzal azonosulni.

c) attitiidje




- Torekszik a gépészeti, az informatikai, a villamosmérndki €s az €lettudomanyi szakteriiletek kozotti
0sszekotd, integrald szerep betdltésére.

- Torekszik arra, hogy 6nképzése a mechatronikai, ezen beliil kiemelten az alkalmazott gépészeti,
villamos ¢és informatikai részteriileteken és munkavégzéséhez kapcsolddd egyéb szakteriileteken
folyamatos és szakmai céljaival megegyezd legyen.

- Torekszik a szakteriiletén alkalmazott legjobb gyakorlatok, 0j szakmai ismeretek, modszerek
megismerésére.

d) autonomiaja és felelssége

- Tervezési, lizemeltetési, ellenérzési feladatai megoldasa soran 6nalldan valasztja ki és alkalmazza a
relevans probléma-megoldasi modszereket.

- Felel6sséget vallal a terv- és egyéb dokumentécidiban kozolt megallapitasokért és szakmai
dontéseiért, az altala, valamint iranyitasa alatt végzett munkafolyamatokért.

Tantargy felel8se: Sarvajcz Kornél

Tantdargy oktatasaba bevont oktatd(k): Kertész Jozsef




Tantargy neve: Elektropneumatika és
elektrohidraulika

Tantargy koédja: MK3EPNERO6RX17

Kredit: 6 Kovetelmény: évkozi jegy

Tanszék: Mechatronikai

Oraszam: 0 + 4 El6kovetelmény: Pneumatika és hidraulika

Tanszék

Tantargyfelel8s: Sarvajcz Kornél

Tantargy oktatoi: Kertész Jozsef

HET ELOADAS

GYAKORLAT

Iranyitastechnikai alapfogalmak,
elektropneumatikus rendszerek strukturalis
felépitése, elektrotechnikai alapvetd
térvényeinek megismerése

Direkt és indirekt EP vezérlési feladatok
szimuldcidja FluidSim ® programban, és a
kapcsolasok prébapadokon valé megépitése

Elektromos tapegység felépitése, szenzorok
tipusainak megismerése, idérelék tipusai, PLC-
vel vezérelt EP rendszer el6nyei

Flirészgép elektropneumatikus vezérlése-ES,
VAGY logikai miveletek sziumlacidja FluidSim ©
programban, és a kapcsolds prébapadokon valé
megépitése

EP szelepek szerkezeti felépitése, tipusai,
tulajdonsagai, alkalmazasi lehetdségiik

Bélyegz4 berendezés elektropneumatikus
vezérlése- dominans torl6, dominans beird
kapcsolas szimulacidja FluidSim ® programban,
és a kapcsolasok prébapadokon valé megépités

EP fejlesztési és optimalizalasi lehetdségei, az
elektromos halézatok okozta sériilések kérdése

Ragaszto berendezés elektropneumatikus
vezérlése-id6kovets vezérléssel vald
megvaldsitasa FluidSim ® programban, és a
kapcsoldsok prébapadokon valé megépités

EP rendszer telepitéséhez és Gizemeltetéséhez
szlikséges dokumentacio tipusai

Festékszdérd berendezés elektropneumatikus
vezérlés sziumlacidja FluidSim ® programban, és
a kapcsolds probapadokon valé megépitése

Modern huzalozasi megoldasok az EP
rendszerben, busz rendszerek alkalmazasanak
el6nyei, aranyos pneumatika alapjai




Lyukaszté berendezés elektropneumatikus
vezérlése kaszkad mddszerrel, a feladat FluidSim
® programban valo szimulacidja, és a kapcsolds
probapadokon valé megépitése

Elsé rajzhét

Hidraulikus rendszerek jellemz&inek ismétlése,
elektrohidraulikus vezérlési lehet6ségek,
alapvet6 EH kapcsoldsok direkt és indirekt
vezérlése, azok szimulacidja FluidSim ®
programban

Lanctalpas rakodogép hajtaslanc EH szimulacid
FluidSim ® programban

10.

Arokasé munkagép hajtaslanc és talpald labak
mikodtetésének EH szimulacidja FluidSim ©
programban

11.

Harom munkahengerbdl allé (ismételt
munkaciklust tartalmazd) EH rendszer vezérlése
kaszkad kapcsolassal FluidSim ® programban

Optikai érzékel6vel vezérelt EH rendszer
préobapadon valé megépitése

12.

Mozgdpadlds pdtkocsi 6nrakodasi és ondritési
munkafolyamatanak EH szimulacidja FluidSim ®
programban

13.

Tobb végrehajto elemet tartalmazé EH
(munkahengerek, hidromotorok) kapcsoldsok
PLC-vel valo vezérlése

14,

Madsodik rajzhét

KOVETELMENYEK

Az alairas feltétele:

Az alairas feltétele a gyakorlati 6rakon valé részvétel (maximum 3 hidnyzas) és a félév soran kiadott egyéni

hazi feladat elégséges maddon és hataridére valo elkészitése.

Teljesitményértékelés, az érdemjegy megszerzésének feltétele:

Az félév kozbeni szamonkérés elméleti kérdéseket, szimulacids feladatot és a gyakorlati feladat
probapadokon valé megépitését is magaba foglalja. Mindhdrom modult (elmélet,szimulacio,szerelés)

egyenként legalabb elégséges szinten kell tudni teljesiteni.







