A tanszék megnevezése: Mechatronika Tanszék

A laboratorium, eszk6zcsoport megnevezése: Ipar 4.0 laboratérium

A laboratérium / eszkbézcsoport lényeges eszkozeinek felsorolasa és ezek funkcidinak
Iényegre toré ismertetése (kitérve a meglévé eszk6zokre, és a folyamatban lévé
projektek keretében beszerzendé uj eszk6zokre):

A laborban 16 robotos munkahelyen 32 hallgaté dolgozhat egyszerre. A laborban egy 3
tengelyl TTT Q-bot multitasking robot, egy KR5arc KUKA ipari robot, egy KR5Sxx KUKA
oktatérobot, és egy gydrtdcellaba épitett szallitdpalyaval 6sszekapcsolt SONY SCARA SRX-
611 robot taldlhatd. A robotokat egy Flexlink X45e anyagmozgatd palya koti 6ssze. FANUC
M-1iA 0.5A beliltet6 robot.

Az oktatdshoz rendelkezésre all tovabbi 8 db LEGO MINDSTORM robot és 16
sajatfejlesztés(i Fischertechnik elemekbdl épitett mintagyartdsor, valamint FESTO
Robotino robot.

Az eszk6zokre alapozott kutatasok terve (témak, célkitlizések):

A labor célja: Ipari rendszerek szimulacidja és integraldsa virtualis kérnyezetbe. Ipari
robotok haldzaton keresztiil valé vezérlése. Kiberfizikia rendszerek tervezése és
Uzemeltetése. HMI rendszerek tanulmanyozasa és program optimalizacidk elvégzése.
Haldzatba csatolt rendszereken keresztiil valé ipari robotok felligyelete.
Ujrakonfigurdlhaté rendszerek kialakitasa ipari vezérlék révén. Gyartdsi rendszerek
elemzése/tervezése AugmentedReality és VirtualReality technoldgia felhasznalasaval. Ipari
szimulaciok létrehozasa adott gyadrtandd termék fliggvényében.

A labor kompetencidja: Ipari robot rendszerek elemzése és modellezése szimuldcids
kornyezetben. Vizsgalatok elvégzése virtudlis térben. Real-Time szimulacidk 6sszevetése a
m(ikodtetet valddi hardwarrel szemben, kiilonbségek kiértékelése. 3D modellek
optimalizacid szimuldcids rendszer igény csokkentése céljabadl. Fizikai és mechanikai
szimulacidk adott robottipusokra. Egyedi tervezési robotok szimuldcidja és tervezése. HMI
rendszerek készitésének |épései vezérlési célbdl.

Elnyert (finanszirozott) projektek, melyek az eszk6zokre épiilnek:

A kapcsolodé kutatasokba bevont oktatok, kutatdk:

- Alabort a Kuka Robotics Hungaria Ipari Kft, az ABB Mérnoki, Kereskedelmi és
Szolgaltaté Kft, a Robot-X Hungary Kft, valamint a Flexlink Systems Kft.
tdmogat;ja.

- Dr. Husi Géza (laborfelelds)

Az adott témaban tervezett publikaciék id6pontja, szama, rangja:

A (magyar és kiilfoldi) hallgatok bevonasanak madja, az eszkozokre alapozott TDK
témak:




