Tantargy neve: Mechatronika alapjai Kreditértéke: 4

A tantargy besorolasa: kotelezd

A tandra tipusa: 2 6ra elGadas, 2 6ra gyakorlat, 6sszesen 48 dra az adott félévben

Az adott ismeret atadasaban alkalmazandé tovabbi (sajdtos) médok, jellemzék (ha vannak): -

A szamonkérés maodja (kollokvium / évkozi jegy / egyéb): kollokvium

Az ismeretellenérzésben alkalmazando tovabbi (sajdtos) médok (ha vannak): beadandé feladat

A tantargy tantervi helye: 1. félév

El6kovetelmények: -

Tantargyleiras:

A Mechatronika alapjai tantargy célja az, hogy a kdzépiskolai oktatds utan, megalapozza a
mechatronikai mérnok hallgatok, miiszaki menedzserek gépészmérnodki €és a villamosmérnoki
megkozelitésétdl eltéré mechatronika mérndki szemléletet. A mechatronika fontos jellemzdje az
¢épitd elemek rendszer szintli integracidja, ezért kiillondsen fontos egy mély alapokon nyugvo
rendszerszemlélet elsajatitisa, mely a tanulmdnyok soran megkdnnyiti a mechatronikai
rendszerek tervezésesét. A mechatronika legfontosabb iranyait és aktualis trendjeit tekintjiik at.
Arra probalunk ravilagitani, hogy a mérnoki gyakorlatban el6forduld fizikai jelenségek leirasahoz
milyen matematikai sziikségesek, és ezzel a kés6bbi targyakat vetitjiikk eld. A mérndki munkénak
sokszor kulcseleme a fizikai valosag és az elvont matematika kozotti kapcsolat megteremtése. A
tananyag torekszik arra, hogy mind a két oldalrol ravilagitson erre a kapcsolatra.

Irodalom

Kotelezd irodalom:

1. Korondi Péter: Mechatronika alapjai BME jegyzet

2. Korondi Péter: Rendszertechnika BME jegyzet

3. Husi Géza (szerkesztette és forditotta ): Bond Graph DE MK jegyzet
4. Husi Géza: Gyakorlati feladatok

Ajanlott irodalom:

1. Richard C. Dorf, Robert H. Bishop: Modern Control Systems (13th edition), Pearson, 2017., ISBN:
9780134407623

2. Javier A. Kypuros: System Dynamics and Control with Bond Graph Modeling, CRC Press, 2013.,
ISBN: 9781466560765

3. Dean C. Karnopp, Donald L. Margolis, Ronald C. Rosenberg: System Dynamics: Modeling,
Simulation, and Control of Mechatronic Systems (5th edition), John Wiley & Sons Inc., 2012., ISBN:
9781118152812

ElSirt szakmai kompetencidk, kompetencia-elemek

a) tudasa

- Ismeri a mechatronika szakteriileten alkalmazott anyagokat, azok eldallitasat, jellemzdit és
alkalmazasuk feltételeit.

- Ismeri az alapvet$ gépészeti, villamos- és iranyitastechnikai rendszerekkel kapcsolatos szamitasi,
modellezési, szimulacidés modszereket.

- Ismeri a gépészetben és az elektronikdban hasznalatos alapvetd mérési eljarasokat, azok eszkdzeit,
miuszereit, méréberendezéseit.

- Ismeri a hazai és nemzetkozi szabvanyokat, eldirasokat.

- Ismeri a szakteriilet tanulési, ismeretszerzési, adatgylijtési modszereit, azok etikai korlatait és
problémamegold6 technikait.




b) képességei

- Alkalmazni tudja mechatronikai, elektromechanikai, mozgasszabalyozasi termékek és technoldgiak
tervezéséhez kapcsolddo alapvetd szamitasi, modellezési elveit, modszereit, mind gépészeti, mind
elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkdzelitésbol.

- Képes értelmezni és jellemezni a mechatronikai rendszerek szerkezeti egységeinek, elemeinek
felépitését, miikddését, az alkalmazott rendszerelemek kialakitasat €s kapcsolatat mind gépészeti, mind
elektrotechnikai, mind irdnyitastechnikai megkozelitésbol.

- Megérti és hasznalja szakteriiletének jellemzd online és nyomtatott szakirodalmat magyar és idegen
nyelven, e tudas birtokaban folyamatosan megujul.

- Gyakorlati tevékenységek elvégzéséhez megfeleld kitartassal és monotdnia tiiréssel rendelkezik.

- Képes csoportban dolgozni, valamint csoportbeli statuszat elfogadni, azzal azonosulni.

c) attitiidje

- Torekszik a gépészeti, az informatikai, a villamosmérnoki és az élettudomanyi szakteriiletek kozotti
0sszekotd, integrald szerep betdltésére.

- Torekszik arra, hogy 6nképzése a mechatronikai, ezen beliil kiemelten az alkalmazott gépészeti,
villamos ¢és informatikai részteriileteken és munkavégzéséhez kapcsolodo egyéb szakteriileteken
folyamatos és szakmai céljaival megegyezd legyen.

- Nyitott és fogékony az j, korszerli és innovativ eljarasok, modszerek alkalmazasara, kiilonosen az
okologiai gazdalkodassal, egészségtudatossaggal kapcsolatos teriileteken.

- Torekszik a szakteriiletén alkalmazott legjobb gyakorlatok, {ij szakmai ismeretek, modszerek
megismerésére.

- Munka4jat az etikai normak figyelembevételével végzi.

- Megosztja tapasztalatait munkatarsaival igy segitve fejlodésiiket.

d) autonomiaja és felelGssége

- Tervezési, lizemeltetési, ellendrzési feladatai megoldédsa soran 6nalldan valasztja ki és alkalmazza a
relevans probléma-megoldéasi modszereket.

- Bekapcsolodik a munkajahoz kapcsolodo kutatasi és fejlesztési projektekbe. A projektcsoportban a cél
elérése érdekében autondm modon, a csoport tobbi tagjaval egyiittmiikodve mozgositja elméleti és
gyakorlati tudasat, képességeit.

Tantargy felelGse: Dr. Korondi Péter

Tantargy oktatasaba bevont oktatd(k): Dr. Korondi Péter,

Dr. Almusawi Husam Abdulkareem Neamah, Korsoveczki Gyula




Tantargy neve: Mechatronika alapjai

Tantargy kédja: MK3MEALRO4RX17

Kredit: 4

Kovetelmény: kollokvium

Tanszék: Mechatronikai

Oraszam: 2 +2

El6kovetelmény:

Tanszék

Tantargyfelel8s: Dr. Korondi Péter

Tantargy oktatoi: Dr. Korondi Péter,

Dr. Almusawi Husam Abdulkareem Neamabh,
Korsoveczki Gyula

HET ELOADAS GYAKORLAT
1. Regisztracios hét
Ipar 4.0, mechatronikai megkozelités, a mechatronika helyea | Példak  négycsuklos mechanizmusok  témakorébol
2. mérndki tudomanyokban (elmozdulas, sebesség gyorsulas eré és nyomaték leiras
feladatai.
Mozgd gépek leirasanak és problematikajanak bemutatasa | Példak négycsuklos mechanizmusok témakorébol
3. sikbeli négycsuklos mechanizmusokkal (elmozdulas, sebesség gyorsulas er6 és nyomaték leiras
feladatai.
Fizikai hatasok és jelek komponensekre bontasa, Analitikus és | Példak négycsuklos mechanizmusok témakorébol
4, numerikus modellek, Mechatronika, mint szemlélet, | (elmozdulads, sebesség gyorsulas erd €s nyomaték leiras
Klasszikus-mechatronika feladatai.
Bond grafok alkalmazasa a mechatronikaban
5. Bond grafok alkalmazasa, alapvetd elemi
Bevezetés a Robotikaba, Robotikai trendek
6. Bond grafok alkalmazasa, a leir6 nyelvezet alkalmazasa
7. Els6 rajzhét
8. Opto-mechatronika trendek, Klasszikus és Modern
megjelenitési techmkyak, I Ihizion alap_u 16 technikdk, Bond grafok alkalmazasa, blokk diagram készitése
autosztereogramok Jarmii-mechatronika trendek,
személygépkocsik mechatronikai rendszerei
Mechatronikai rendszerek modellezése ¢és szimulacidja. . . ‘s
9. Modell alkotas elméleti 1épései. A modellalkotas szerepe a Bond graqu alkalmazdsa, a rendszert leir§ egyenletek
oo , meghatarozasa
mechatronikai tervezésben
Rendszertechnika: Alapfogalmak, rendszerek osztalyozasa
10. Négycsuklos mechanizmusok modellezése
Rendszertechnika: Dinamikai rendszerek altalanos
11. osszefliggései Villamos gépek modellezése
Rendszertechnika: Véges dimenzidju dinamikai rendszerek o |
12. egyenleteinek felirasa Rendszertechnikai szamitasok alkalmazdsa
Rendszertechnika: Matematikai  eszk6zok SISO LTI o o
13. rendszerek miikodésének vizsgalatihoz, Laplace-operatoros | Rendszerszimulacio matematikai és szoftveres alapon
tartomanyban, Frekvencia atviteli fliggvény megjelenitése. A
legfontosabb iranyitasi feladatok.
14. Madsodik rajzhét
KOVETELMENYEK

Az alairas feltétele:

Részvétel a gyakorlatokon a TVSZ eldirasai szerint. A kiadott hazi feladatok helyes megoldésa és hataridére valo beadasa. Félévkozi
szamonkérések sikeres teljesitése.

Teljesitményértékelés, az érdemjegy megszerzésének feltétele:

A kiadott hazi feladatok helyes megoldasa és hataridére valo beadasa. Félévkozi szamonkérések sikeres teljesitése.




