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1. | g » 00 Matematika IV Mathematics IV MK5MAT4A04RX17 |2|2]¢|4
2. | -§ % 00 Matematika V Mathematics V MK5MATS5A04RX17 2|2|¢éfa
E g % Térbeli mechanizmusok, dinamikus Spatial Mechanisms and Dynamical
3. g :é rendszerek Systems MKS5DINRGO6RX17 4l2|k|6
4. = 97  |Anyagtudomany Materials Science MK5ANTUGO6RX17 2|2|¢éfe6
o Gazdalkodasi, pénziigyi és beruhdazasi Economical, Financial and Investment
5. | E g % ismeretek mérnokoknek Decisions for engineers MK5BERUMO6XX17 |2|4]|¢|6
5 2 E Engineering Leadership and
6. - Mérnoki vezetés és szervezési modszerek|Organizational Methods MK5VEZMMO4XX17 22| k|4
7. 70 Elektronika Il Electronics Il MKSELT2RO6RX17 2|4fk|6
Z = E 75 Digitalis és szervohajtasok Digital and Servo Drives MK5DIGSRO6RX17 ofla]él|s6
9, % 3 71 |Bedgyazott rendszerek Embedded Systems MKSBEAGRO4RX17 0[4|é]4
E a 5 71 Iranyitaselmélet Control theory MK5IRAERO4RX17 2|2| k|4
11. 72 Képfeldolgozas Image Processing MKSKEPFRO4RX17 22| k|4 MK5SBEAGRO4RX17
12. % 77 Epuletinformatika Building Management Systems MK5EPINRO4R117 0[4]¢é|a
1_3. § Epuletfizika Building Physics MK5EPFIRO6R117 2| 2| k|6
| g Epllettechnikai rendszerek és
14 | g 63 rendszerelemek Building Service Systems and Elements |MKSEPRER04R117 o|l4afe|a MKSEPINRO4R117;MK5SEPFIRO6R117
15, 'ré 77 Eplletautomatika Building Automation MK5EAUTRO6R117 2| 4| é| 6 |MKSEPINRO4R117;MKSEPFIRO6R117
& 7 Epuletmechatronika és intelligens terek |Project of Building Mechatronics and
16. % projekt | Smart Spaces | MKSEIT1R04R117 0|14f ¢| 4 MKSEPINRO4R117;MKSEPFIRO6R117
E 7 Epliletmechatronika és intelligens terek |Project of Building Mechatronics and
17. a projekt Il Smart Spaces Il MK5EIT2R06R117 0 (16| é| 6 [MKSEPINRO4R117;MKSEPFIRO6R117
18. Diplomaterv készités | MSc Diploma Thesis | MKSDIP1R15RX17 o[6]|¢é|15
19. Diplomaterv készités || MSc Diploma Thesis Il MKSDIP2R15RX17 0|6]|¢é|15
heti 6raszam 26 24 26 22
Osszesen:|12|14| 0| 26| 8 |16] 0 [30] 2 |24| 0|31 2 |20] 0 |27
|| g szigorlat Comprehensive Exam szigorlat (s): 0 0 0 0
|| g kollokvium Exam Kollokvium (k): 3 2 1 0
=§ évkozi jegy Mid-Semester Grade Evkozi jegy (é): 2 4 4 3
HCTSTR O Szabadon vélaszthaté* Optional Subjects 3 3
Szakmai gyakorlat Industrial Training 4 hét

* szabadon valaszthato tantargy a kar szabalyai szerint, MSc-n minimum 6 kredit

A zérdvizsga harom részbdl all:

1. Irasban kidolgozott feladatsor (rendelkezésre all6 id6 3 6ra) téma: Mechatronika
elméletei és modszerei (A kérdéseket az aldbbi témakoriikbdl allitjuk 6ssze: Térbeli
mechanizmusok és dinamikus rendszerek, Elektronika, Bedgyazott rendszerek, valamint a
specializacio 6sszes tantdrgya.)

2. A Diplomaterv témdjahoz kapcsolddé ismeretanyagbdl feltett kérdésekre adott
felkésziilés utan adott vélasz. (A témakat a Diplomaterv beaddsa utdn jeléljik ki (3-5
téma).

3. [rdsban benyuijtott Diplomatervvédése (prezentacic a Diplomatervrél, Diplomatervvel
kapcsolatos kérdésekre, észrevételekre adott vélasz)



