A tanszék megnevezése: Mechatronika Tanszék

A laboratérium, eszk6zcsoport megnevezése: Mozgasszabalyozas és villamos
hajtastechnika laboratdrium

A laboratérium / eszkbézcsoport lényeges eszkozeinek felsorolasa és ezek funkcidinak
lényegre toré ismertetése (kitérve a meglévé eszk6zokre, és a folyamatban lévé
projektek keretében beszerzendé uj eszk6zokre):

¢ Kiilonb6z6 villamos gép, 10W és 5kW teljesitmény tartomanyban: |éptetémotor, kefe és
kefe nélkili DC motor, szinkron és aszinkron motorok

¢ Kiilonbo6z6 teljesitményelektronikai eszk6zok a villamos gépek meghajtdsara

¢ Kiilonb6z6 szervdhajtasok, aszinkron, szinkron és DC motorok felhasznaldsaval

Az eszk6zokre alapozott kutatasok terve (témak, célkitlizések):

A laboratdrium célja: A laboratérium célja az ipari automatizalas altal széles kérben
alkalmazott hajtastechnika elméletének és technoldgidjanak bemutatasa. A laboratdrium
fokusza a digitdlis szervéhajtasok fejlesztése és alkalmazastechnikdja.

A laboratdrium kompetencidja:

¢ Villamos gépek pozicio és sebesség szabalyozdsa

e Digitdlis szabalyozo elektronika: FPGA és CPU alapu szabdlyozasi eszkdzok, kiilonb6z6
gyartotol

¢ NI PXI rendszer hajtdstechnika fejlesztésre és mérésre

¢ NI ELVIS rendszer elektronikai aramkorok fejlesztésére és mérésére

¢ HAMEG laboratériumi m(iszerek elektronikai fejlesztésre: tapegységek, multiméterek,
digitalis tarolds oszcilloszkdpok. LabView programfejlesztbi kornyezettel integralva.

Elnyert (finanszirozott) projektek, melyek az eszk6zokre épiilnek:

A kapcsolodé kutatasokba bevont oktatok, kutatdk:
- Dr. Szemes Péter Tamas (laborfelel6s)

Az adott témaban tervezett publikacidk id6pontja, szama, rangja:

A (magyar és kiilfoldi) hallgaték bevonasanak madja, az eszkdzokre alapozott TDK
témak:
Elektromos rasegitésl egyéni testedz6 eszk6z dinamikai vizsgalata
Vezetékes szenzorhaldzat és energetikai értékels logika fejlesztése LabVIEW
technoldgiaval
Kozlekedési események automatizalt felismerése képfeldolgozasi és statisztikai
elemzés médszerével




