Tantargy neve: Robotok és Robottechnika Kreditértéke: 6

A tantargy besorolasa: kotelez6

A tanora tipusa: 2 6ra el6adas, 4 6ra gyakorlat, 6sszesen 72 éra az adott félévben

Az adott ismeret atadasaban alkalmazandé tovabbi (sajdtos) médok, jellemzék (ha vannak):

A szamonkérés madja (kollokvium / évkozi jegy / egyéb): kollokvium

Az ismeretellendrzésben alkalmazandd tovabbi (sajdtos) modok (ha vannak):

A tantargy tantervi helye: 5. félév

ElGkovetelmények: Mechatronikai eszk6zok (érzékel6k beavatkozok, motorok); Alkalmazott automatizalas
|

Tantargyleiras:

Atfogd és részletese bevezetés a robottechnika fejlédésérdl. Robot rendszerek fogalmi meghatarozasa és
azok munkateriilet szerinti osztalyozasa. Robotcellak, robot architektirak, és felépitésiik ismertetése.
Robotok telepitése és lizembehelyezése, valamint munkatereik korlatozasa. Megfogdk ismertetése és
osztdlyozadsa anyagmozgatdsi feladatok ellatasa céljabol. Robotok mechanikai felépitésének részletezése
és a kinetikai lancok szerepe a miikddés soran. Kényszer egyenletek ismertetése és alkalmazasuk. Tébb
tengelyes robotok manudlis Uton torténé vezérlése. Mozgas tipusok demonstracidja és alkalmazasuk.
Informacio adatfeldolgozas és robotok programozas alapelveinek ismertetése, és gyakorlatba torténé
atiltetése. Robotmozgasok leirdsa programnyelvekkel és a palya generalas elvi kérdései, linearis és gorbe
palyak, linearis interpolacio, korinterpolacio. Robotpozicié- és - orientacid-, poziciomozgasok és
orientacios mozgasok meghatarozasa. Szerszam bemérési mddszerek elméleti hattere és azok gyakorlati
kivitelezése elGre gyartott ipari szerszam fejegységgel. Bazis bemérési mddszerek elméleti levezetése és
gyakorlatban torténé végrehajtasa. Ciklusok ismertetése és automata futtatdsa a megirt programoknak.
Anyagmozgatasi anyagkezelési alkalmazdsok, technoldgiai és anyagmozgatdsi rendszerek kombindlt
alkalmazasa, szinkronizalasi feladatok. Intelligens Tér koncepcidé bemutatasa: robotok az ember altal
hasznalt terekben. Ipari robot szimulacidk végrehajtasa specifikalt kornyezetben.

Irodalom

Kotelezd irodalom:
- Géza Husi: Robottechnics (e-learning jegyzet ) Debreceni Egyetem MK 2014
- Korondi Péter: Rendszertechnika BME jegyzet
- Husi Géza: Gyakorlati feladatok 2014
- Dr. Kulcsar Béla: Robottechnika, 2013

Ajanlott irodalom:
- Dr. Baldzs Laszl6: Automatika, 2015

ElGirt szakmai kompetencidk, kompetencia-elemek

a) tudasa

- Ismeri a mechatronika szakteriileten alkalmazott szenzorokat és aktuatorokat, azok eldallitasat,
funkcidit és jellemzait.

- Ismeri a mechatronikai, elektromechanikai, informatikai, mozgasszabalyozasi rendszereket, €s
halézati kommunikaciohoz sziikséges protokollokat.

- Ismeri a mechatronikaban alkalmazott rendszerek mikodését gépészeti vonatkozasban, és
iranyitastechnikai megkozelitésbol.

- Ismeri az alapvetd mechatronikaban alkalmazott mérési és tervezési elveket. Tisztaban van
finommechanikai konstrukciok, valamint az analog és digitalis aramkorok tervezésének alapjaival.

- Ismeri az ipari szimulaciokhoz sziikséges modellezései elveket elméleti és gyakorlati szinten is.




- Ismeri az alapvetd gépészeti, villamos- és irdnyitastechnikai rendszerekkel kapcsolatos szamitasi,
modellezési, szimulacios modszereket.

- Ismeri a szamitdgépes irdnyitas, mérésadatgytijtés, beagyazott rendszerek, optikai érzékelés,
képfeldolgozas eszkozeit, részegységeit, alapvetd tervezési és programozasi modszereit.

- Ismeri informatikaban hasznalatos valos idejii operacios rendszereket, és azon miikodését.

- Ismeri a gépészetben €s az elektronikaban hasznalatos alapveté mérési eljarasokat, azok eszkdzeit,
miszereit, méréberendezéseit.

- Ismeri a hazai és nemzetkdzi szabvanyokat, eldirasokat.

- Ismeri a szakteriiletéhez kapcsolodo (biztonsagi, egészségvédelmi, kdrnyezetvédelmi, SHE), valamint
a mindségbiztositasi és ellendrzési (QA/QC) kovetelményrendszereket.

- Ismeri a szakteriilethez szervesen kapcsolodo logisztikai, menedzsment, kdrnyezetvédelmi,
mindségbiztositasi, munkaegészségiigyi, informacidtechnologiai, jogi, gazdasagi szakteriiletek alapjait,
azok hatarait és kovetelményeit.

- Ismeri a szakteriilet tanulasi, ismeretszerzési, adatgylijtési modszereit, azok etikai korlatait és
problémamegoldé technikait.

- Ismeretekkel rendelkezik a vallalati gazdasagtan, valamint miiszaki alapokon nyugvoé koltség-haszon
elvili elemzés modszereirdl és eszkozeirdl.

b) képességei

- Képes alkalmazni additiv gyartasi technoldgiakat prototipus gépek gyartasa soran.

- Alkalmazni képes a pneumatikus és hidraulikus rendszereket gépészeti és mechatronikai
megkozelitésbol.

- Alkalmazni tudja mechatronikai, elektromechanikai, mozgasszabalyozasi termékek és technologiak
tervezéséhez kapcsolddo alapvetd szamitasi, modellezési elveit, modszereit, mind gépészeti, mind
elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkdozelitésbol.

- Képes 3D CAD programokban valo tervezésre alkatrészek gyartasa céljabol.

- Képes értelmezni és jellemezni a mechatronikai rendszerek szerkezeti egységeinek, elemeinek
felépitését, mikddését, az alkalmazott rendszerelemek kialakitasat és kapcsolatat mind gépészeti, mind
elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkozelitésbol.

- Alkalmazza a mechatronikai rendszerek tizemeltetéséhez kapcsolodo miiszaki eldirasokat, az
intelligens gépek, mechatronikai berendezések beallitasanak, izemeltetésének elveit gépészeti,
elektrotechnikai, iranyitastechnikai megkdzelitésbdl egyarant, és atlatja azok gazdasagossagi
Osszefliggéseit.

- Iranyitja és ellendrzi a szaktechnologiai gyartasi folyamatokat a mindségbiztositas és
mindségszabalyozas elemeit szem elott tartva.

- Az adott rendszerszintii folyamatban képes mérések és kiértékelések elvégzésre

- Képes meghibasodasok diagnosztizalasara, a megfeleld hibaelharitasi eljaras kivalasztasara mind
gépészeti, mind elektrotechnikai, mind irdnyitastechnikai megkozelitésbol.

- Képes az elektronikai, gépészeti €s informatikai szakteriilet ismereteinek integralasara, és
rendszerszintli gondolkodasra, a kiilonbozd teriiletek szakértéivel szakmailag targyalni, gondolatait
szakmailag szabatosan eléadni, mind irdsban, mind széban.

- Megérti és hasznalja szakteriiletének jellemz6 online és nyomtatott szakirodalmat magyar és idegen
nyelven, e tudas birtokaban folyamatosan megujul.

- Gyakorlati tevékenységek elvégzéséhez megfeleld kitartassal és monotdnia tiiréssel rendelkezik.

- Képes csoportban dolgozni, valamint csoportbeli statuszat elfogadni, azzal azonosulni.

C) attitiidje

- Torekszik a gépészeti, az informatikai, a villamosmérndki és az élettudomanyi szakteriiletek kozotti
0sszekoto, integrald szerep betdltésére.

- Képes konstruktivan befolyasolni a tervezési folyamtokat.

- Torekszik arra, hogy 6nképzése a mechatronikai, ezen beliil kiemelten az alkalmazott gépészeti,
villamos és informatikai részteriileteken ¢s munkavégzéséhez kapcsoldodd egyéb szakteriileteken
folyamatos és szakmai céljaival megegyezd legyen.

- Uj technologidk befogadasara és alkalmazasara képes és azon tovabb fejlesztésére is.

- Torekszik, a meglévo rendszerekben tapasztalt hibak detektalasara és azok elimindlasara.

- Torekszik arra, hogy feladatainak megoldasa, vezetési dontései az iranyitott munkatarsak
véleményének megismerésével, lehetdleg egylittmitkodésben torténjen meg.




- Nyitott és fogékony az 1j, korszerii és innovativ eljarasok, modszerek alkalmazasara, kiillonosen az
Okologiai gazdalkodassal, egészségtudatossaggal kapcsolatos teriileteken.

- Torekszik a szakteriiletén alkalmazott legjobb gyakorlatok, 0j szakmai ismeretek, modszerek
megismerésére.

- Munkadjat az etikai normak figyelembevételével végzi.

- Megosztja tapasztalatait munkatarsaival igy segitve fejlodésiiket.

d) autonémiaja és feleléssége

- Rendszeresen kiértékeli és felvezeti az adott folyamat kapcsan tapasztalt eseményeket, jovébeni
Osszehasonlito analizis céljabol.

- Tervezési, lizemeltetési, ellendrzési feladatai megoldéasa soran 6nalléan valasztja ki és alkalmazza a
relevans probléma-megoldasi modszereket.

- Felelosséget vallal a terv- és egyéb dokumentacidiban kézolt megallapitasokért és szakmai
dontéseiért, az altala, valamint irdnyitasa alatt végzett munkafolyamatokért.

- Bekapcsolodik a munkajahoz kapcsolodo kutatasi és fejlesztési projektekbe. A projektcsoportban a cél
elérése érdekében autonom modon, a csoport tobbi tagjaval egyiittmiitkodve mozgositja elméleti és
gyakorlati tudasat, képességeit.

- Munkahelyi vezet6jének utmutatasa alapjan iranyitja a rabizott személyi allomany munkavégzését,
feliigyeli a gépek, berendezések iizemeltetését.

- Vezet6 beosztasban tevékenykedve értékeli beosztottjai munkavégzésének hatékonysagat,
eredményességét ¢s biztonsagossagat, figyel beosztottjai szakmai fejlédésének eldmozditasara, ilyen
iranyu torekvéseik kezelésére és segitésére.

Tantargy felelése: Dr. Korondi Péter

Tantargy oktatasaba bevont oktatd(k): Erdei Timotei Istvan,

Dr. Husi Géza
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8. Szerszam bemérési modszerek elméleti hattere és | Szerszam bemérési végrehajtasa és alkalmazasa
azok gyakorlati kivitelezése elére gyartott ipari
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9. Bazis bemérési modszerek elméleti levezetése és | Bazis bemérési végrehajtasa és alkalmazasa
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kombinalt alkalmazasa, szinkronizalasi
feladatok.
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KOVETELMENYEK

Az aldiras feltétele:

Zarthelyi dolgozatok megirasa,

Részvétel a gyakorlatokon a TVSZ eldirasai szerint.

A kiadott hazi feladatok helyes megoldasa és hataridére valo beadasa

Teljesitményértékelés, az érdemjegy megszerzésének feltétele:

A zarthelyi dolgozatok és vizsga alapjan




