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Egy 2500 kg-os autd endel feltételezve vesse 0ssze milyerbrglei és hatranyai lennének az
elektropneumatikus és az elektrohidraulikus megidi!

Milyen gyakorlati megoldasokkal valositana meg elgdneumatikus és elektrohidraulikus kapcsolas
esetén egyarant, egy 800 mm-es lokethosszi mungeherdgy egymastol kilénb®zpozicidba

tortér mozgatasat!

. Egy (j ipari folyamat megvaldsitasdhoz a meglgwmeumatikus rendszervitésére van szikség.

Leved elokészit egyseég kivalasztasa soran milyen szempontokafiggélembe venni j6 mitsédi
leved elballitdsa céljabol!

Melyek azok a befolyasold tényidz amelyek egy hidraulikus végrehajté hibas/nemélgtes
mikodéséhez vezetnek. Készitsen tablazatot és mjaileak megjelenési formait.

Hogyan és milyen eszkdzokkel valositana meg egdseeti ronkhasitod gépet? Valaszat indokolja!

Mérés és iranyitastechnika I-Il.
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Ipari folyamatok esetén, folyadékok szintméréséilyem érzéked tipusokat hasznalna? irja le a
valasztott érzékéltipus ntikodési elvét.

Egy ipari méérendszert milyen szempontok alapjan valasztana Mé&yek azok az alapelvek,
amelyeket figyelembe kell venni metrolégiaban?

Gyakorlati példakon keresztil mutassa be az irastdgthnika ket f6 csoportjat. Készitsen
hatdsvazlatot a folyamatokrol. Mutassa be a kllégbket.

Melyek azok az elvek, mddszerek melyek segitségiyglszabalyozasi rendszer allapotat meg lehet
allapitani, jellemezni?

Miért van sziukség egy-egy ipari folyamat vezérlésedn a logikai kapcsolatok minél egysisy
megvallsitdsara. Egy-egy példan keresztil mutasspa anMintermes és a Maxtermes megoldasi

formét.



Elektrotechnika és elektronika I- II.
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Nagy teljesitménly tapegyseég epitése estén mivel valdsitana megdagtyegyeniranyito kapcsolasat?
Adott egy villamos gép veszteségi paraméterekkedjzd¥ia fel a villamos gép helyettesit
kapcsolasat, valamint irja fel a kapcsolasra egyltahal6zatszamitasi médszer egyenleteit. (Kir;hof
hurokaram, csomoponti potencialok modszere)

Ismertessen egy tanult kapcsolast, amely villamosorok esetén forgasiranyvaltast tesz léhét
Ismertesse a kapcsolas tovabbi felhasznalasidebgeit vilamos hajtasok esetében.

Egy adott logikai halézat esetén irja fel a kapgsdbazsag tablazatat, egysséise a kapcsolast
Karnaugh tabla segitségével, illetve tervezzerkligiramkort (€s, vagy, €s-nem, vagy-nem kapuk) az
egyszeiisitett logikai figgvényhez.

Iranyitastechnikai alapelemeket hogyan leheivateti ebsitdvel megvaldsitani? Mondjon egy

alkalmazasi példat, ahol irdnyitastechnikai alapelket hasznalna.

Programozas és digitalis technika I-11.

Mutassa be egy 4 digiib all6 hétszegmens-kijebzidémultiplexelt vezérlését, tovabba a vezérlés
implementaciojat mikrovezéile.

Ismertesse a multiplexereket, tovabba miként l&Hépiteni egy MUX44 multiplexert MUX2 Xib.
Mutassa be a teljes OsszeadoOkat, azok felépitéSéissteadokbdl. Abrazolja a szikséges
igazsagtablazatokat. Miként lehet az 6sszeadd@sletet parhuzamositani?

Ismertesse a binaris szamok atalakitdsat BCD szémokutassa be a ShiftAdd3 algoritmus
miikddését folyamatabraval és blokk rajzzal szemiddtet

Mutassa be egy nyomoégomb prellmentesitésének szeftmegvalositasat mikrovezédsetében. A
mikrovezérbhoz készitsen folyamatabrat. Miként lehet egy salinl megvaldsitani, mely a
gomblenyomasokat szamlalja?

Ismertesse az UART, SPI é&CI kommunikaciés interfészeket. Mutassa be a megitakhoz
szlikséges allapotgépet, allapot diagram segitséddilgen beépitett hardveres tdmogatasok vannak

implementalva a mikrovezéi#tben, hogyan kell ezeket hasznalni?

Programozhato logikai vezeérék .
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Ismertesse a PLC felépitését! Rajzolja le az akhitajat!

Sorolja fel és jellemezze (U, I, T, t, RTD, TC, HSXCPLC bemenetidvité modulokat!

Sorolja fel és jellemezze a PLC kimenegivtié modulokat!

Sorolja fel és jellemezze, hogy a strukturalt sgiwegramozasi nyelvben milyen utasitas-csoportokat

ismer!



5. Milyen logikai operatorok kertlnek alkalmazasra Plp@bgramozas soran (Szimbdolum, Algebrai

jelolés, Létradiagramos megvaldsitas)? Részleteegalabb hatot!

Mechatronika alapjai

1. A mechatronika alapfogalmai és fizikai valés remalsk matematikai leirdsa: valosagos fizikai
rendszer meghatarozasa, jel, rendszerek csopédasibemenetek és kimenetek szama szerint,
linearis és nem-linearis rendszerek definiciojaapetter és valtozo definicidja.

2. A mechatronika alapfogalmai és fizikai valos remlek matematikai leirasa: elosztott és koncentralt
paraméteres rendszerek leirasa, determinisztikuszéexhasztikus rendszerek leirasa, a kauzalitas
(oksag) fogalma, statikus rendszerek és dinamigndszerek elmélete.

3. Mutassa be a Bond grafok alapelemeit, illetve adj@echanikai, elektronikai peldakat!



